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ยินิดีีต้อ้นรัับสู่่� FACTORYSMART®

การตรวจสอบแบตเตอรี่่� EV

Gocator® smart 3D laser profilers 
สามารถใช้ใ้นขั้้ �นตอนต่า่งๆของการ
ผลิติแบตเตอรี่่� EV เพื่่�อตรวจสอบความ
ถููกต้อ้งของส่ว่นประกอบ ความคลาด
เคลื่่�อนในการประกอบ เพื่่�ออายุกุารใช้ ้
งานและความปลอดภัยัสููงสุดุ 

3D Smart Sensors

Intuitive and Easy to Use
•	 OS independent (PC, Mac, Linux)

•	 Point-and-click functionality

•	 มีี Firmware ไม่จ่ำำ�เป็็นต้อ้งติดิตั้้ �ง software แยก

•	 ประมวลผลภาพแบบความเข้ม้แสง 2D และ ความสููงแบบ  
3 มิติิ ิเพื่่�อเสถีียรภาพที่่�สููง 

 SOFTWARE
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การวัดัความกว้า้งของอิเิล็็กโทรด
Gocator®ให้ก้ารวัดัความกว้า้งที่่�แม่น่ยำำ�ของขนาดของ 
separator และอิเิล็็กโทรด

สารละลายอิเิล็็กโทรดเคลืือบลงบนฟอยล์ท์องแดงและอลููมิเินีียมเพื่่�อให้ก้ระแสไฟฟ้้าไหลเวีียนได้ส้ะดวก พื้้�นผิวิโลหะ separator และการเคลืือบ 
ตรวจสอบเพื่่�อหาข้อ้ บกพร่อ่ง ของพื้้�นผิวิหรืือขอบที่่�อาจเกิดิขึ้้�นรวมทั้้ �งรููปร่า่งและความหนาที่่�สม่ำำ��เสมอ

การตรวจสอบก่อ่นการประกอบ
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การวัดัแบบ Profile ของขอบอิเิล็็ก
โทรด
Gocator® การตรวจสอบความคลาด
เคลื่่�อนของขอบแผ่น่อิเิล็็กโทรดเคลืือบ
ด้ว้ยความเร็็วสููง

การตรวจสอบก่อ่นการประกอบ

การวัดัระยะทางระหว่า่ง Tab
Gocator® สแกนและวัดัระยะห่า่งระหว่า่ง
แท็็บบนแผ่น่เซลล์เ์พื่่�อให้ต้รงตามระดับั
ความคลาดเคลื่่�อนที่่�ยอมรัับ
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การตรวจสอบการจัดตำำ�แหน่่ง
แบบซ้อ้น
Gocator® สามารถใช้ใ้นการสแกน
แผ่น่เซลล์แ์ละตรวจสอบการจัดแนวที่่�
ถููกต้อ้งสำำ�หรัับการเรีียงซ้อ้นกันั

การตรวจสอบการประกอบเซลล์์

separator และอิเิล็็กโทรดจะถููกรวมเข้า้ด้ว้ยกันัและเซลล์ท์ี่่�ต่อ่เข้า้กันั (รวมถึึง anode และ cathode) จะเป็็น rolled หรืือ stacked จากนั้้ �น 
Stacked จะอยู่่�ในปลอกโลหะและปิิดผนึึกด้ว้ยการเชื่่�อม

Barcode Reading
เครื่่�องมืือ Surface Barcode ในตัวัจะอ่า่น
รหัสั DataMatrix แบบรููปภาพและ laser-
etched บนทองแดงของอิเิล็็กโทรดแบบ 
stacked

การตรวจสอบตัวัหนัังสืือ (OCR)
เชื่่�อมต่อ่ Gocator sensors กับั GoMax 
Smart Vision Accelerator เพื่่�ออ่า่น และ
ตรวจสอบความถููกต้อ้งของอักัขระที่่�เป็็น
ตัวัเลขและตัวัอักัษร แบบ 2D หรืือ 3D 
GoMax มาพร้อ้มกับั onboard OCR และชุดุ 
pre-trained deep learning
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การตรวจสอบรอยเชื่่�อม
Gocator®สแกนรอยเชื่่�อมเพื่่�อหา
ความสููงที่่�ถููกต้อ้งโดยใช้ ้native 
เครื่่�องมือืตรวจจับัความสููง ขึ้้�น
อยู่่�กับัการวิเิคราะห์ ์มีีเซ็น็เซอร์์
ตรวจสอบคุณุภาพการเชื่่�อม เช่น่ 
รอยแตก overflow 

Position Verification
Gocator® ในตัวั เครื่่�องมือืตรวจ
จับัตำำ�แหน่ง่ ที่่�ใช้ป้ระโยชน์จ์าก
ข้อ้มููลทั้้ �งสี่่�ด้า้นของแบตเตอรี่่�เพื่่�อ
คาดการณ์ต์ำำ�แหน่่งการเชื่่�อมที่่�ถููก
ต้อ้ง

การตรวจสอบการประกอบเซลล์์

Gap & Flush Measurement
ก่อ่นการเชื่่�อม การสแกน 3D laser 
profiling ด้ว้ยความเร็็วสููงของ Gocator® 
multi-sensor network และ เครื่่�องมือืใน
ตัวั เพื่่�อวัดัช่อ่งว่า่งและflush ระหว่า่งเซลล์์
แบตเตอรี่่�และปลอกโลหะ
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การตรวจสอบพื้้�นผิวิแบตเตอรี่่� 
แบบ FLAT CELL

การตรวจสอบคุณุภาพพื้้�นผิวิความเรีียบและ defects ของเซลล์แ์บตเตอรี่่� เช่น่ รอยแตก ขอบแตก และอื่่�น ๆ

เทคโนโลยีีเลเซอร์ส์ีีฟ้า
แสงสีีน้ำำ��เงินิความยาวคลื่่�นที่่�สั้้ �นกว่า่ทำำ�ให้ก้าร
สแกนมีีคุณุภาพสููงขึ้้�น (เช่น่มีีเสีียงดังัน้อ้ยกว่า่) 
บนพื้้�นผิวิแบตเตอรี่่�ที่่�มีีลักัษณะเฉพาะเช่น่โลหะ
ขัดัเงา
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Seal Defect Detection
Gocator® จะสแกนและคำำ�นวณความบกพร่อ่งของพื้้�นผิวิ 
เช่น่ มีีรอยบุบุ รอยขีีดข่ว่น และคราบสกปรก

การตรวจสอบพื้้�นผิวิแบตเตอรี่่� 
แบบ CELL ทรงกระบอก

การตรวจจัับข้อ้บกพร่อ่งของพื้้�น
ผิวิ
เซ็น็เซอร์ย์ังัตรวจจัับ defect ที่่�มีี
ประสิทิธิภิาพบนซีีลแบตเตอรี่่�ระบุรุ่อ่ง การ
เอีียง และ defect ความสููง



10

ชิ้้�นงานที่่�สมบููรณ์์

ชิ้้ �นงานที่่�แตก

ชิ้้�นงานที่่�เกิดิรอยชิ้้�นงาน Overflow

ชิ้้�นงานเปลี่่�ยนสีี

การตรวจสอบส่ว่นประกอบของเซลล์ใ์นการสร้า้งชุดุแบตเตอรี่่� เพื่่�อการประกอบที่่�ถููกต้อ้งและคุณุภาพการเชื่่�อมในขั้้ �นสุดุท้า้ย

การตรวจสอบโมดูลูและชุุดประกอบ

Weld Seam Defect Detection
Gocator® จะสแกนและระบุคุ่า่ defects ในรอยเชื่่�อม เช่น่ รอยแตก overflow offset  air holes 
ความหยาบมากเกินิไป การเปลี่่�ยนสีี และอื่่�น ๆ



11

การสแกนพื้้�นผิวิ Specular ที่่�มีี
ประสิทิธิภิาพสููง
Gocator® สามารถ generate ข้อ้มููล 3D ที่่�
แม่น่ยำำ�แม้บ้นพื้้�นผิวิที่่�มีีลักัษณะเฉพาะสููง เช่น่ 
รอยเชื่่�อมโลหะ

การตรวจสอบโมดูลูและชุุดประกอบ
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Smart 3D Robot Vision 
Guidance
Gocator® laser line profiler ที่่�ติดิ
ตั้้ �งด้ว้ยหุ่่�นยนต์จ์ะสแกน glue bead 
application และสร้า้ง 3D surface 
ซึ่่�งคุณุสามารถใช้เ้ครื่่�องมืือวัดัในตัวั
และควบคุมุได้ ้

Built-In Surface Track Tool
เครื่่�องมืือวัดัในตัวันี้้�ช่ว่ยให้คุ้ณุทำำ�การตรวจสอบ
ความกว้า้ง ความสููง offsetและความต่อ่เนื่่�อง จุดุ
ที่่�กำำ�หนดตาม glue bead path จะแสดงผลการ
วัดั และสถิติิิ

ในรถยนต์ไ์ฟฟ้้า tray/pan ขนาดใหญ่จ่ะอยู่่�ใต้f้loor panel แบตเตอรี่่�ลิเิธีียมไอออนติดิอยู่่�กับั tray การใช้g้lue bead application ต้อ้งได้รั้ับการ
ตรวจสอบขนาดและคุณุภาพพื้้�นผิวิที่่�ถููกต้อ้ง

การตรวจสอบการติดิตั้้ �งขั้ ้�นสุดุท้้าย
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สามารถอ่า่น บันัทึึกและตรวจสอบความถููกต้อ้งของบาร์โ์ค้ด้ ฉลาก และข้อ้ความที่่�เป็็นตัวัอักัษรหรืือตัวัเลขคละกันั โดยใช้ข้้อ้มููลความเข้ม้ 2D 
หรืือตรวจสอบความสููงแบบ 3D

Smart 3D Barcode Reading
เครื่่�องมืือ Surface Barcode ช่ว่ยให้คุ้ณุอ่า่นข้อ้มููลที่่�เข้า้รหัสัในบาร์์
โค้ด้ 1D (เชิงิเส้น้) และ 2D จากข้อ้มููล surface โดยไม่ต่้อ้งใช้ ้2D 
vision หรืือเครื่่�องอ่า่นบาร์โ์ค้ด้เฉพาะ 

•	 ถอดรหัสับาร์โ์ค้ด้ 1D และ 2D

•	 ทำำ�งานร่ว่มกับัความเข้ม้ 2D และข้อ้มููลแผนที่่�ความสููง 3D

•	 กำำ�หนดและตรวจสอบตำำ�แหน่่งบาร์โ์ค้ด้ในช่อ่งว่า่งแกน XYZ

•	 รองรัับบาร์โ์ค้ด้ 14 ประเภทรวมถึึง Data Matrix และ QR code

Smart 3D Optical Character Recognition
เครื่่�องมืือ Surface OCR อ่า่นตัวัอักัษรจาก surfaces โดยใช้ข้้อ้มููลการ
สแกนแผนที่่�ความสููง 3D หรืือข้อ้มููลการสแกนความเข้ม้ 2D 

Surface OCR เพิ่่�มความสามารถสำำ�หรัับ inspection applications ที่่�
ตรวจสอบอักัขระแบนหรืือนููน เช่น่ ยานยนต์ ์(ชิ้้�นส่ว่นที่่�ประทับัตรา) 
แบตเตอรี่่�และบรรจุภุัณัฑ์ ์(track and trace) และยาง แก้ม้ยาง (DOT 
codes)

* หมายเหตุ:ุ เครื่่�องมือืนี้้�ทำำ�งานบน GoMax® Smart Vision 
Accelerator เท่า่นั้้ �น 

•	 อ่า่นตัวัอักัษรในข้อ้มููลการสแกน 2D และ 3D แบบสำำ�เร็็จรููป

•	 ใช้ไ้ด้ก้ับัทั้้ �งตัวัอักัษรแบบแบนหรืือแบบนููน

•	 Leverages pre-trained data sets on GoMax® 

•	 Blacklist and Whitelist modes ช่ว่ยให้คุ้ณุแยกอักัขระเฉพาะเพื่่�อ
เพิ่่�มการควบคุมุการวัดัและความสามารถในการ repeatability

READ. RECOGNIZE. VALIDATE.
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 LINE PROFILERS

MODELS  2130 2140 2150  2170 2175 2180

Data Points / Profile 640 640 640 640 640 640 640

Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

ความละเอีียด Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488
ความละเอีียด X (มม.) (Profile Data Interval) 0.028 - 0.042 0.088 - 0.150 0.19 - 0.34 0.3 - 0.6 0.55 - 1.10 0.51 - 1.58 0.75 - 2.20
การทำำ�ซ้ำำ�� Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะห่า่ง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช่ว่งการวัดั (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขนาด (mm) ด้า้นข้า้ง
35x120x149.5

ด้า้นบน
49x75x142 

ด้า้นบน
49x75x197

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

น้ำำ��หนััก (กิโิลกรััม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สามารถกำำ�หนดรุ่่�นของ Optical, Class Laser และแพ็็คเกจได้ ้ติดิต่อ่ LMI เพื่่�อรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ ข้อ้มููลจำำ�เพาะที่่�ระบุจุะขึ้้�นอยู่่�กับั Class Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่า่งกันัสำำ�หรัับ 
Class Laser อื่่�น ๆ ดููรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิในคู่่�มืือผู้้� ใช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ

ALL 2100 SERIES MODELS

Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C

ความต้า้นทานการสั่่�นสะเทืือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction

ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่และการสร้า้งภาพ 3D แบบเรีียลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรัับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs

Gocator 2100 Series

MODELS 2320 2330 2340 2350 2370 2375 2380

Data Points / Profile 1280 1280 1280 1280 1280 1280 1280
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.01 0.01 0.01 0.01 0.04 0.03 0.04

ความละเอีียด Z (มม.) 0.0018 - 0.0030 0.006 - 0.014 0.013 - 0.037 0.019 - 0.060 0.055 - 0.200 0.175 - 0.925 0.092 - 0.488

ความละเอีียด X (มม.) (ช่ว่งข้อ้มููลโปรไฟล์)์ 0.014 - 0.021 0.044 - 0.075 0.095 - 0.170 0.150 - 0.300 0.275 - 0.550 0.255 - 0.790 0.375 - 1.100
การทำำ�ซ้ำำ�� Z (µม.) 0.4 0.8 1.2 2 8 12 12
ระยะห่า่ง (CD) (มม.) 40 90 190 300 400 650 350
ช่ว่งการวัดั (MR) (มม.) 25 80 210 400 500 1350 800
Field of View (FOV) (mm) 18 - 26 47 - 85 96 - 194 158 - 365 308 - 687 324 - 1010 390 - 1260

ขนาด (mm) ด้า้นข้า้ง
35x120x149.5

ด้า้นบน
49x75x142 

ด้า้นบน
49x75x197

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

ด้า้นบน
49x75x272

น้ำำ��หนััก (กิโิลกรััม) 0.8 0.74 0.94 1.3 1.3 1.3 1.3
สามารถกำำ�หนดรุ่่�นของ Optical, Class Laser และแพ็็คเกจได้ ้ติดิต่อ่ LMI เพื่่�อรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ ข้อ้มููลจำำ�เพาะที่่�ระบุจุะขึ้้�นอยู่่�กับั Class Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่า่งกันัสำำ�หรัับ 
Class Laser อื่่�น ๆ ดููรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิในคู่่�มืือผู้้� ใช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ

ALL 2300 SERIES MODELS 

Scan Rate Approximately 170 Hz to 5000 Hz

Interface Gigabit Ethernet

Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (13 Watts);  Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้า้นทานการสั่่�นสะเทืือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่และการสร้า้งภาพ 3D แบบเรีียลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรัับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs

Gocator 2300 Series
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 LINE PROFILERS

MODELS 2510 2512 2520 2522 2530

Data Points / Profile 1920 1920 1920 1920 1920
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.015 0.015 0.006 0.006 0.01

ความละเอีียด X (µm) (ช่ว่งข้อ้มููลโปรไฟล์)์ 8.0 8.0 13.0 - 17.0 13 - 17 28.0 - 54.0

การทำำ�ซ้ำำ�� Z (µม.) 0.2 0.2 0.4 0.4 0.5
ระยะห่า่ง (CD) (มม.) 17.0 17.0 47.5 17.75 40.0
ช่ว่งการวัดั (MR) (มม.) 6 6 25 25 80.0

Field of View (FOV) (mm) 13.0 - 14.5 (diffuse) 13.0 - 14.5 
(diffuse & specular) 25.0 - 32.5 (diffuse) 25.0 - 32.5 (diffuse)

25.0 (specular) 48.0 - 100.0 (diffuse)

ขนาด (mm) 46x80x110 46x80 x110 46x80x110 46x110x110 46x80x110
น้ำำ��หนััก (กิโิลกรััม) 0.65 0.65 0.65 0.65 0.65
สามารถกำำ�หนดรุ่่�นของ Class Laser และแพ็็คเกจได้ ้ติดิต่อ่ LMI เพื่่�อรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ ข้อ้มููลจำำ�เพาะที่่�ระบุจุะขึ้้�นอยู่่�กับั Class Laser ที่่�แนะนำำ� Linearity Z และ Repeatability Z อาจแตกต่า่งกันัสำำ�หรัับ Class Laser อื่่�น ๆ

ALL 2500 SERIES MODELS

Scan Rate 2.4 kHz (2510 full field of view) / 1.6 kHz (2520 full field of view) to 10 kHz
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (15 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 40°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้า้นทานการสั่่�นสะเทืือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่และการสร้า้งภาพ 3D แบบเรีียลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรัับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs

Gocator 2500 Series

Gocator 2400 Series
MODELS 2410 2420 2430 2440 2490

Data Points / Profile 1710 1940 1500 1500 1920
Linearity Z (+/-% ของ MR) 0.015 0.006 0.01 0.01 0.04

ความละเอีียด Z (µม.) 1.1 1.8 - 3.0 6 - 14 13 - 37 60 - 1500

ความละเอีียด X (µm) (ช่ว่งข้อ้มููลโปรไฟล์)์ 5.8 - 6.2 14.0 - 16.5 37 - 57 90 - 130 250 - 1100

การทำำ�ซ้ำำ�� Z (µม.) 0.2 0.4 0.8 1.2 12
ระยะห่า่ง (CD) (มม.) 19 60 75 183 350
ช่ว่งการวัดั (MR) (มม.) 6 25 80 210 1525
Field of View (FOV) (mm) 10 - 10 27 - 32 47 - 85 96 - 194 390 - 2000
ขนาด (mm) 44x90x145 44x90x145 44x90x155 44x90x190 49x85x272
น้ำำ��หนััก (กิโิลกรััม) 0.88 0.88 1.0 1.2 1.5
สามารถกำำ�หนดรุ่่�นของ Optical, Class Laser และแพ็็คเกจได้ ้ติดิต่อ่ LMI เพื่่�อรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ ข้อ้มููลจำำ�เพาะที่่�ระบุจุะขึ้้�นอยู่่�กับัClass Laser มาตรฐาน Linearity Z, Resolution Z และ Repeatability Z อาจแตกต่า่งกันัสำำ�หรัับ
คลาสเลเซอร์อ์ื่่�น ๆ ดููรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิในคู่่�มืือผู้้� ใช้ ้Gocator Line Profile Sensor สำำ�หรัับรายละเอีียดเพิ่่�มเติมิ

ALL 2400 SERIES MODELS

Scan Rate 200 Hz, up to 5 kHz. (Note: 2400 series มีีความเร็็วในการ Scan สููงเป็็น 2 เท่า่ เมื่่�อเทีียบกับั 2300 series)
Interface Gigabit Ethernet
Inputs Differential Encoder, Laser Safety Enable, Trigger
Outputs 2x Digital output, RS-485 Serial (115 kBaud), 1x Analog Output (4 - 20 mA)
Input Voltage (Power) +24 to +48 VDC (9 Watts); Ripple +/- 10%
Housing Gasketed aluminum enclosure, IP67
Operating Temperature 0 to 50°C
Storage Temperature -30 to 70°C
ความต้า้นทานการสั่่�นสะเทืือน 10 to 55 Hz, 1.5 mm double amplitude in X, Y, and Z directions, 2 hours per direction
ความต้า้นทานการกระแทก 15 g, half sine wave, 11 ms, positive and negative for X, Y, and Z directions

Scanning Software GUI ที่่�ใช้เ้บราว์เ์ซอร์แ์ละ SDK Open source สำำ�หรัับการกำำ�หนดค่า่และการสร้า้งภาพ 3D แบบเรีียลไทม์ ์SDK Open source ไดรเวอร์ด์ั้้ �งเดิมิและโปรโตคอลอุตุสาหกรรมสำำ�หรัับ
การรวมเข้า้กับัแอ็็พพลิเิคชันัของผู้้� ใช้แ้อพพลิเิคชันัการประมวลผลภาพของบุคุคลที่่�สามและ PLCs
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